D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtecznej (SST) swymagania dotyee wykonania
i odbioru rob6t zwjzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktéwsokadciowych oraz pomiaréw
powykonawczych w ramach przebudowy drogi gminneflB8072B w m. Trojanowo na dt. 1,674.70 km.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa Specyfikacja Techniczna jest stosowaka dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t zwanych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tid®gowej oraz potzenia
obiektéw ireynierskich a take wykonanie inwentaryzacji powykonawczej na przetwdvanym odcinku drogi .

W zakres robét pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych wchodz:
a) wyznaczenie sytuacyjne i wysalaiowe punktow gtéwnych osi trasy i punktéw wységiowych,
b) uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wyséki@wych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w spos6b trwaly, ochronh przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatlamania osi trasynkpy kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2. Mapa zasadnicza — wielkoskalowe opracowanie kaaftgne, zawierage aktualne informacje
0 przestrzennym rozmieszczeniu obiektow ogolnogeagnych oraz elementéw ewidencji i budynkow,
a takee sieci uzbrojenia terenu.

Pozostate okrdenia podstawoweaszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D- 00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pit.1.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jakowykonanych Robét oraz za. ich zgodéo
z Dokumentagj Projektova, ST oraz poleceniami igniera.
Ogolne wymagania dotygee robét podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogopid”1.5.

2. MATERIALY
2.1. Og6lne wymagania dotycrce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan OST D-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gidwnych trasy najestosowd pale i paliki drewniane, stupki betonowe rurki

i bolce metalowe plytki betonowe z keam, rurki drenarskie - jako znaki podziemne, repaegalowe - jako znaki
wysokaciowe lydz inne materialy akceptowane przezyniera.
Pale drewniane umieszczone poza granibot ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania trasy, powinny énie
$rednie od 0,15 do 0,20 m i diugbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nzje stosowd paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m
i dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istaée] nawierzchni bolce stalow&ednicy 5 mm
i dtugaosci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mie dtugai¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.
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3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmwych naley stosowd nastpujacy sprzt:
teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki
lub inny sprzt akceptowany przez igniera.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiGw wysokdciowych powinien gwarantowa

uzyskanie wymaganej doktadimd pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w OST D-00.00.00 ,Wymaganédraj pkt 4.
4.2. Transport sprzetu | materiatow

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy e przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST D-Q0®MNVymagania ogélne” pkt 5
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboadiujacymi Instrukcjami GUGIK (od 2 do 10).

Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca powinien prgejod Zamawigicego dane zawiergje
lokalizacg i wspo6trzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawegjo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia
i pomiary geodezyjne niezline do szczeg6towego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny &ywykonane przez osoby posiagtsg odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformaaazyniera o wszelkich kblach wykrytych w wytyczeniu
punktoéw gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowep zgodne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste r@ne terenu istotnie #aia si¢ od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomé o tym Inzyniera. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno byzmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikae z rénic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowe;j i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostap wykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie
powiadomienia Inayniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku afigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpgby¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikdw pomiarow przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigérednie osi trasy musgzbyé zaopatrzone w
oznaczenia okétajace w sposob wytay i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzor
tych oznaczg powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznasze czasie
trwania robot. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez ZamawEgo zostap zniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgest konieczne do dalszego prowadzenia robdtpstam
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznepiavidtowej realizacji rob6t nate do obowazkéw
Wykonawcy.
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5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych osaky i punktéw
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pomy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azeaklowazane do punktéw pomocniczych, padmych poza
grania robét ziemnych. Maksymalna odleggopomiedzy punktami gtdbwnymi na odcinkach prostych niezmo
przekracz& 500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzadhosi trasy drogoweyj,
a take przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegkd migdzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosit 500 metrow, natomiast w terenie falistym i gorsipowinna by odpowiednio zmniejszona, zatee od
jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami rob6t zazanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzysacych. Jako repery robocze smma wykorzystd punkty state na stabilnych, istniejych budowlach
wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repespocze nalgy zatazry¢ w postaci stupkdédw betonowych
lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonyclgmincie w sposéb wykluczajy osiadanie, zaakceptowany
przez Irkyniera.

Rzedne reperdw roboczych najeokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu
byt mniejszy od 4 mm/km, stosig niwelacg podwojra w nawikzaniu do reperéw patwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigtaj wyr&ne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykon& w oparciu o dokumentagjprojektowy oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawieggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizaciji nsawowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrdonej w dokumentacji projektowej.

O$ trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, leigzrzadziej ni co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejt@sy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by wicksze 5 cm. Ralne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku
do rzdnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafeuzy¢ materiatdbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca robot zagi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozagraobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzenie krawdzi nasypow i wykopow na
powierzchni terenu (okéienie granicy robdt), zgodnie z dokumentggjojektovg oraz w miejscach wymaggjych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robdmiejscach zaakceptowanych przezyimera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopOw naly stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowa w przypadku nasypOw o wysad@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopéw gbszych ni 1
metr. Odlegté¢ miedzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej. Odlegté ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi ufingia¢c wykonanie nasypOw i wykopow o ksztaicie
zgodnym z dokumentacprojektowy.

5.6. Wykonanie pomiaréw powykonawczych

W pierwszej kolejnéci nalezy pomierzy wznowiory lub zalazona osnowe geodezyjn. Nastpnie naley wykona
pomiary inwentaryzacyjne, zgodnie z instruk&-4 “Pomiary sytuacyjne i wysokoiowe”, mierac wszystkie
elementy tréci mapy zasadniczej.

Prace obliczeniowe nalg¢ wykonywa przy pomocy sprgu komputerowego. Whniesienie pomierzonegdrena
mape zasadnicg oraz map ewidencji gruntdw prowadzonych technikami tradygyni naleey wykona& metod,
klasyczn (kartowanie i krélenie rczne) lub przy pomocy automatéw &egych (ploteréw).

Wykonary dokumentagj geodezyjn i kartograficzm nalezy skompletowa zgodnie z przepisami Instrukcji O-3
“Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnejrtdgraficznej”, z podziatem na:

1) dokumentagjtechniczi przeznaczandla Zamawigjcego,

2) dokumentagjtechniczil przeznaczondla grodka dokumentaciji.

Sposéb skompletowania dokumentacji, o ktdrej mowegkit 2) oraz forma dokumentéw naley uzgodné z
osrodkiem dokumentacji.
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Dla Zamawiagcego nalgy skompletowd nastpujace materiaty:

- wtdrnik mapy zasadniczej uzupetniony dodatkdrescia,

- kopie wykazéw wspétednych i wysokéci punktdw osnowy poziomej, wysodwmowe] oraz wykazy
wspotrzdnych punktéw granicznych,

- kopie protokotdw przekazania znakéw geodezyjnyott ochroa,

- kopie opisow topograficznych,

- kopie szkicéw polowych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolplkt' 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwzanych z odtworzeniem trasy i punktow wys@iowych naley
prowadzé wedtlug ogdllnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (od 2 dgl@godnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

Sprawdzenie robét pomiarowych powinna: lpyzeprowadzone wedtug negtijacych zasad:

- 0$ drogi naley sprawdza na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznachoziomie oraz co najmniej
co 200 m na prostych,

- robocze punkty wysokeiowe naléy sprawdza niwelatorem na catej dlugoi budowanego odcinka.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.000@magania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogollne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.0Q/¥magania ogélne” pkt 8.
8.2. Spos6b odbioru robét

Odbior robot zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicéw i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli gemyinej, ktére Wykonawca przedkladaynierowi.
Odbiér Robét zwizanych z wykonaniem pomiarow powykonawczych ¢mge po przedizeniu skompletowanej
dokumentacji technicznej zgodnie z pkt. 5.6 n/n ST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Pfatng¢ nalezy przyjmowa& na podstawie szkicow i dziennikdw pomiaréw geogiegmh lub protokétu z
kontroli geodezyjnej (odtworzenie trasy) oraz pdiodze skompletowanej dokumentacji geodezyjnej (jpoyn
powykonawcze).

Cena 1 km wykonania robét obejmuije:

dla otworzenia trasy:

— wyznaczenie i sprawdzenie punktow gtdéwnych osiytigounktéw wysokéciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,

— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnyiyezeniem dodatkowych przekrojow,

— zastabilizowanie punktéw w spos6b trwaly, ochroch przed zniszczeniem i oznakowanie ulatudej
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
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dla pomiaréw powykonawczych:
- wykonanie pomiaréw powykonawczych,
- naniesienie zmian na mgpasadnicz

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-76/N-02207 Geodezja. Podstawowe nazwy stEaia, oznaczenia.
10.2.  Inne dokumenty

Instrukcja techniczna O-1. Ogoélne zasady wykaanyia/ prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna O-3. Zasady kompletowalolkumentacji geodezyjnej i kartograficznej.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna 0SnOwWaoDoa.

Instrukcja techniczna G-2. Wysakiowa osnowa geodezyjna.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugastycji.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjngsokaciowe.

Instrukcja techniczna K-1. Mapa zasadnicza.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne

Ustawa z dnia 17.05.89 - Prawo geodezyjnetogeaficzne (Dz. U Nr 30, poz. 163 zjmiejszymi zmianami)

©Ce N A~LD

ol
= o

20



