D-04.08.05 WYROWNANIE PODBUDOWY KRUSZYWEM STABILI ZOWANYM
MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtecznej (SST) swymagania dotyexe wykonania
i odbioru robét zwizanych z wykonaniem wyréwnania poprzecznego i paogigo podbudowy kruszywem
stabilizowanym mechanicznie w ramach przebudowygidgminnej Nr 108072B w m. Trojanowo na dt. 1,674.7
km.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegolowa Specyfikacja Techniczna jest stosowaka dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid..

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét z@anych z wykonaniem
wyréwnania istnigjcej nawierzchni kruszywami stabilizowanymi mechanie w ramach przebudowy drogi
gminnej Nr 107629B Hodyszewo -skbow lok: 0+032 — 2+055,30 na diugm 2,023.30 km. Lokalizacja i grub®
wyréwnah zgodnie z dokumentacjechnicza.

1.4. Okredlenia podstawowe
1.4.1.Warstwa wyréwnawcza - warstwa o zmiennej gigboaktadana na istniggej warstwie w celu wyréwnania
jej nieréwndci w profilu poprzecznym i podiunym.

1.4.2.Pozostate okidenia s zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjaqodanymi
w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4 orazS8T D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymagania
0golne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
0Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogopid™.5.

2. MATERIALY

2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygsze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan OST D-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania wyréwnania podbudowy kuszywem stabilizowanym
mechanicznie

Do wyréwnania podbudowy kruszywem stabilizowanynechanicznie naly stosowa materiaty
spetniajce wymagania ok&one w:
SST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymagania ngdpkt 2,
SST D-04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa tamanegolsabianego mechanicznie” pkt 2,

2.3. Sktadowanie materiatow

Kruszywa wywane do robét naky skladowa w zasiekach materiatowych na padioutwardzonym,
dobrze odwodnionym w warunkach zabezpiegaagih je przed zmieszaniem z innymi gatunkami kruszy
frakcjami.

Materiat w okresie skladowania nie sagoulec zanieczyszczeniu.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3

3.2. Sprat do wykonania robét

Do wykonania wyréwnania podbudowy kruszywem tanmarstabilizowanym mechanicznie Wykonawca
powinien dysponowasprztem okrélonym w SST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymagagoélne” pkt 3.
4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotysee transportu podano w OST D-00.00.00 ,Wymaganédrej pkt 4.
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4.2. Transport materiatéw
Transport kruszyw powinien spetiavymagania okrdone w SST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw.
Wymagania ogdlne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogollne zasady wykonania robét podano w OST D-00®MQNymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa
Zasady i warunki wytwarzania mieszanki kruszywavipmy spetnigé wymagania okrdone w SST D-
04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizega mechanicznie” pkt 5.

5.3. Przygotowanie powierzchni podbudowy do wyréwamia kruszywem stabilizowanym mechanicznie

Przed przysipieniem do wykonywania wyréwnania nawierzchnia pova zosté oczyszczona z wszelkich
zanieczyszcze zgodnie z SST D-04.03.01 ,Oczyszczenie i skrapigarstw konstrukcyjnych” pkt 5.

Prace pomiarowe powinny &yvykonane w sposéb umldwiajacy wykonanie wyréwnania podbudowy
zgodnie z dokumentacprojektows.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania wykdania podbudowy powinny By wczeniej
przygotowane, odpowiednio zamocowane i utrzymywarozasie robot przez Wykonawc

Paliki lub szpilki powinny b¥ ustawione w osi drogi i w edach réwnolegtych do osi drogi lub w inny
spos6b zaakceptowany przezyniera. Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinmeazliwia¢ naciagniecie linki
do wytyczenia robét w odgtach nie wgkszych nk co 10 m.

Po wytyczeniu wyréwnania podbudowy naleustawt wzdhuz istniepcej podbudowy prowadnice w taki
sposob, aby wyznaczaly oreisle warstwe wyrownawcz podbudowy w stanie niezeggczonym. Prowadnice
winny by ustawione stabilnie, w sposéb wykluegaj ich przesuwanie siw czasie uktadania i zaggczania
kruszywa.

5.4. Odcinek prébny
O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinienkanya odcinek prébny, zgodnie z zasadami
okreslonymi w SST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wyraaig ogélne” pkt 5.

5.5. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ uktadanej warstwy wyréwnawczej z kruszywa stabikanego mechanicznie nie peo
by¢ po zagszczeniu mniejsza od napkiszego wymiaru ziarna w kruszywie. Warstwyréwnawca z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie uktada istag;szcza wedtug zasad oklenych w SST D-04.04.02 ,Podbudowa z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie’5pkt

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogolplet’6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét
Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca powinien wyk@érzadania zgodnie z ustaleniami zawartymi w
SST D-04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa tamanegolsabianego mechanicznie” pkt 6.

6.3. Badania w czasie robot
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wykonywania wyréwnania podbug@odano w ST
D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogoé|pkt’6.

6.4.Wymagania dotycace cech geometrycznych wykonanego wyréwnania podbogy

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygz/ch cech geometrycznych wykonanego wyréwnania povi
by¢ zgodne z okrdonymi dla podbudowy w SST D-04.04.00 ,Podbudowkrzszyw. Wymagania og6lne” pkt 6.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w OST D-000000ymagania ogoélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest nt (metr szécienny) wbudowanego kruszywa stabilizowanego mechaie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OglIne zasady odbioru robét
Ogollne zasady odbioru rob6t podano w OST D-00M)/dymagania ogdine” pkt 8.
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Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektovs, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamegtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Roboty zwizane z wykonaniem wyréwnania podbudowy nalkgo robét ulegajcych zakryciu. Zasady ich
odbioru g okreilone w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.2.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrigi podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 9

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1hwyréwnania podbudowy kruszywem stabilizowanym naemtznie obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robat,
- transport materiatu na plac budowy,
- przygotowanie mieszanki,
- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania
- rozl@enie i zagszczenie mieszanki,
- przeprowadzenie pomiardw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwizane z wykonaniem wyréwnania kruszywem stabilizomanmechanicznie as
podane w SST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wyanzgogolne” pkt 10.
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